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UNIVERSIDADES

RESOLUCION de 12 de marzo de 2003, de la Universidad
de Cddiz, por la que corrige error en la de 5 de febrero
de 2002, por la que se publica el plan de estudios de Licen-
ciado en Filologia Francesa de la Facultad de Filosofia
y Letras.

6797

Detectado error en la publicaciéon del plan de estudio de Licenciado
en Filologia Francesa en la Resolucion publicada en el «Boletin Oficial
del Estado» nimero 56, de fecha 6 de marzo de 2002, se transcribe a
continuacion la oportuna rectificacion:

En la pagina 9310, en Mecanismos de adaptaciéon al nuevo plan de
estudio, donde dice: «Las materias con idéntica denominacién en ambos
titulos y como méaximo por los créditos cursados», debe decir: «Las materias
con idéntica denominacién en ambos titulos».

Cadiz, 12 de marzo de 2003.—El Rector, Guillermo Martinez Massanet.

ANEXOC 2 A_ Contenido del plan de estudios,

6798

RESOLUCION de 10 de marzo de 2003, de la Universidad
de La Laguna, por la que se ordena la publicacion del
plan de estudios conducente a la obtencion del titulo oficial
de Ingeniero en Automdtica y Electronica Industrial.

La Comision Académica del Consejo de Coordinaciéon Universitaria
de 24 de febrero de 2003, resolvié homologar el plan de estudios conducente
a la obtencién del titulo oficial de Ingeniero en Automatica y Electrénica
Industrial.

Este Rectorado, en virtud de las competencias que tiene atribuidas,
y de conformidad con el articulo 10.2 del R.D. 1497/1987, de 27 de noviem-
bre, ha resuelto ordenar la publicacién del plan de estudios conducente
a la obtencion del titulo oficial de Ingeniero en Automatica y Electronica
Industrial, estructurado conforme figura en el anexo de la presente reso-
lucioén.

La Laguna, 10 de marzo de 2003.—El Rector, José S. Gémez Solifio.

UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. MATERIAS TRONCALES
. Créditos anuales I . .
inacid - I contenid Areas de conocimiento
Curso Denominacion Asignaturas Totaios | Tedricos | Pracieos Descripcion del contenido
se : Modelado, programacion y control de robots. | o . .
1 Control y Programacién de | Control y Programacion 6T 3 3 Planificacion de tareas e interaccion con el ngenlena de Sistemas y Autorma
Robots. de Robots. Bntormo. tica.
icidad Industrial 6T 3 3 - Electrénica.
! -, - Electricidad industrial. Maquinas y accionamientos eléctricos. Elec-
Elecmc_rdad y Electronica trénica de Potencia. Sistemas electronicos | - Ingenieria Eléctrica.
Industrial. industriates.
1 Electronica Industrial. 8T 3 3 - Tecnologia Electrénica.
. o Control de procesos por computador. Gontrol | Ingenieria de Sistemas y Automa-
1 ingenieria de Control.. Ingenieria de Control. 12T 5] 8 no lineal, muitivariable y jerdrquico. Control tica.
adaptativo.
Deseripcién matematica de sistemas. Realiza- | Ingenieria de Sistemas y Automa-
. . . ‘e cion, Técnicas de modelado. ldentificacion y | o
1 | Modelado y Simulacién de | Modelado y Simulacion | gy 4,5 45 | estimacién de paramatros. Lenguajes y técni- :
Sistemas Dindrmicos. de Sistemas Dindmicos. cas de simulacion de simulacién de sistemas - .
; N - Matemdtica Aplicada.
continuos y discretos.
- Estadistica e Investigacion Opera-
2 Optimizacion. 3T+1,5A 3 1,5 tiva.
PR Métodos de optimizaciébn y control éptimo.
Optimizacion y Control Op- Programacién matematica. Técnicas numéri- | - Ingenieria de Sistemas y Automa-
fimo. cas. tica.
2 Control Optimo. 3T+1,5A 3 15 X
- Matematica Aplicada.
- Ingenieria de Sistemnas y Automéa-
tica.
Metodologia, organizacién y gestién de pro-
2 | Proysctos. Froyectos. 8T 3 3 yactos. - Proyectos de Ingenieria.
- Tecnologia Electrénica.
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ANEXO 2 A, Contenido del plan de estudios.
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA

PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. MATERIAS TRONCALES
o . Créditos anuales s . 0 -
Curso Denominacién Asignaturas Tolles | Tadricos | Practicos Descripcion del contenido Areas de conocimiento
- Ciencia de la Computacién e Inte-
ligencia Artificial.
- Ingenieria de Sistemnas y Automa-
. . . i Sensores, Técnicas de procesamiento. Reco- | tica.
1| Sistemas de Percepcidn. Sistemas de Percepcion. 67 3 3 nocimiento de patrones. Integracion sensorial.
- Tecnologia Electronica.
- Teoria de la Sefial y Comunicacio-
nes.
Disefios y fabricacion asistidos por computa- | - Ingenieria de Sistemas y Automa-
1 Sistemas de Produccidn | Sistemas de Produccion 6T 3 3 dor. Sistemas integrados de disefio y | tica.
integrados. Integrados. fabricacion. Automatizacion de la produccidn.
Planificacion e integracién de la informacién. - Organizacion de Empresas.
- Arquitectura y Tecnologia de
1 Sistemas Electronicos Di- | Sistemas  Electronicos 6T 3 3 Técnicas electrénicas digitales. Microproce- Computadores.
gitales. Digitales. sadores. Sistemas VLS!.
- Tecnologia Electronica.
- Arquitectura y Tecnologia de
Computadores.
7 Sistemas Informéticos en | Sistemas Informdticos 6T 3 3 Computadores, interfases v redes. Lenguajes | - Ingenierfa de Sistemas y Auto-
Tiempo Real. en Tiempo Real. y sistemas operativos en tiempo real. matica.
- Lenguajes y Sistemas |nformati-
€08,
1 Sistemas Mecanicos. Sistemas Mecanicos 6T 3 3 Cadenas cinematicas, Dinamica de meca- | Ingenieria Mecanica,
' : nismos articulados y transmisiones. )
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:
INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL
2. MATERIAS OBLIGATORIAS
. Créditos anuales o . -
Curso Asignaturas Totaiee | Teoricos Practicos Descripcion det contenido Areas de conocimiento
Elementos de variable compleja. Transformadas integrales:
< . ot Laplace, Fourier, Z. Calculo matricial. Sistemas de ecua- ) .
! Métados Matematicos en Ingenieria. 6 3 ciones diferenciales. Ecuaciones en derivadas parciales. | ~ Matematica Aplicada
Ecuaciones en diferencias.
2 | Proyecto Finde Carrera. 9 9 Elaboracion y redaccion de un proyecto fin de carrera : é{ﬁ: :I (l,is 4reas con docencia en la
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ANEXO 2 C. Contenido del plan de estudios.
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

3. MATERIAS OPTATIVAS
. o Créditos anuales - i A .
Cuatrimestre Denominacién Totales | Tebricos | Practicos Descripcién del contenido Areas de conocimiento
. . " Normativa. Control de la calidad. Disefio de Expe- - L
2 Lrg;(;anleria del Control y Mejora de la Cali- 6 3 3 rimentos. Planes de muestreo. Mejora de la| ° Es?ad:stlca e Investigacién Ope-
' i rativa.
Calidad.
Control de la produccion. Inventarios. Procesos g s
1 Planificacién de la Produccion. 6 3 3 estocasticos. Colas. Sistemas multi-echelon,. Ca. | - EStadistica e Investigacion Ope-
N rativa.
denas de ensamblaje.
Métodos de medidas eléctricas. Errores de medi-
. . . da. Sistemas de calibracién. Principios de . .
2 Electrometria e Instrumentacion Industrial. 6 3 3 Transduccién, Acondicionamiento de sefial., Con- | ~ Tecnologia Electronica.
version A/D y D/A Instrumentacion industrial.
Andlisis y disefio de convertidores de potencia.
- - . Andlisis y disefio de Drivers de motores. Normati- .
2 Circuitos Electronicos de Potencia. 6 3 3 vas de circuitos industriales de potencia. | Tecnologia Electronica.
Aplicaciones.
Lenguajes de descripcion de hardware, Técnicas
1 Diserio Electrénico Avanzado. 6 15 4.5 avanzadas de disefio y sintesis digital. Aplicacio- | - Tecnologia Electronica.
nes industriales.
Sefiales biomédicas, Clasificacion. Traductores
1 Instrumentacion Biomédica. 6 3 3 biomédicos, Bioamplificadores, Instrumentacion y | - Tecnologia Electrénica.
Seguridad.
Aproximacion de funciones. Splines. Solucién
- numérica de E.D.O. Solucién numérica de Ecua- - .
2 Métodos Numeéricos Avanzados. 6 3 3 ciones en Derivadas Parciales. Métodos lterativos | ~ Matematica Aplicada.
para grandes sistemas lineales.
ANEXO 2 C. Contenido del plan de estudios.
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:
INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL
3. MATERIAS OPTATIVAS
Cuatrimestre Denominacion n =d|t0§ a nuales — Descripcion del contenido Areas de conocimiento
Totales | Teodricos | Practicos
: i gt Comunicacién y Sincronizacion. Lenguajes y Mo- | - Lenguajes y Sistemas Informéti-
1 Programacion Concurrente y Distribuida. 6 3 3 delos. Analisis de Rendimiento. <0s.
" Redes Neuronales en Control, Sistemas Expertos | - Ingenieria de Sistemas y Auto-
2 Control Inteligente. 6 3 3 en Control, Control Borroso. maética.
Control Predictivo, Control Robusto, Control Tole- | - Ingenieria de Sistemas y Auto-
2 Control avanzado. 6 3 3 rante a Fallos, técnicas avanzadas de control. matica.
Practicas de programacion y control de robots. - .
1 Laboratorio de robética. 6 15 4,5 Practicas de integracion sensorial en robots. | ~ lr:g:zgena de Sistemas y Auto-
Practicas en sistemas muitirobot. :
Control de robot moéviles, generacién de trayecto- - .
1 Robética avanzada. 6 3 3 rias, deteccion de colisiones y planificacién de | ::gzglaena de Sistemas y Auto-
caminos, Telerrobética. :
. Microcontroladores, Procesadores Digitales de | - Arquitectura y Tecnologia de
2 Arquitecturas de control. 6 3 3 Sefial (DSP), buses de campo. Computadores.
Equilibrio de estructuras flexibles. Estatica y dina-
mica. Métodos de solucion. Solucién exacta y
2 Dinamica de Estructuras Flexibles. 6 3 3 numérica. Frecuencias y modos propios. Res- | - Ingenieria Mecanica.
puesta temporal. Identificacion de estructuras
flexibles.
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ANEXO 2 €. Contenido del plan de estudios.
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULQ DE:

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

3. MATERIAS OPTATIVAS
Créditos anuzales
Totales | Tedricos | Practicos

Descripcion del contenide Areas de conocimiento

Cuatrimestre Denominacién

Traccion y compresion. Estructuras de barras.
Corte. Torsion. Flexion de vigas. Elemenios de
transmision de par. Chavetas y espigas. Cintas.
1 Elementos de Maquinas. [ 3 3 Correas dentadas. Ejes y drboles. Elementos de | - Ingenieria Mecanica.
sujecion, tornilfos. Rodadura, seleccion de roda-
mientos. Calculo basico de transmision por
engranajes.

Caracterizacion de [a Inteligencia, Aproximacion
clasica, Sistemas Expertos, Agentes Inteligentes.
" . e - Aproximacion basada en Comportamiento. Arqui- | - Ciencias de la Computacién e
2 Inteligencia Artificial en (a Ingenieria. 8 3 e tecturas. Redes Neuronales. Evolucion y Vida Inteligencia Artificial.

Artificial. Principios de disefio de sistemas inteli-
gentes. Evaluacion de Sistemas.

Comunicaciones guiadas y no guiadas en la in- ..
1 Redes de Comunicaciones Industriales. 6 3 3 dustria. Redes Industriales, Estandares vy | zzzg: de la Sefal y Comunica
Aplicacicnes Industriales. :

4 Tratamiento de Imagenes y Visién por 5 3 3 Adaquisicion, Procesamiento 2D, Segmentacion y | - Teoria de la Sefial y Comunica-
Computador. Analisis. ciones.




ANEXO 3: ESTRUCTURA GENERAL Y ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS 9. DISTRIBUCION DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR ARO ACADEMICO
ARG ACADEMICO TOTALES TEGRICOS PRACTICOS
. ESTRUCTURA GENERAL DEL PLAN DE ESTUDIOS
PRIMERO 75 375 37,5
1. PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE A LA OBTENCION DEL TITULO OFICIAL DE
INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL SEGUNDO 75 375 375
- TOTAL 1 7
2. ENSENANZA DE SEGUNDO GICLO. 50 75 5
3. CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSABLE DE LA ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS 10. CONTENIDO DEL PLAN DE ESTUDIOS: Anexo 2 - A, Anexo 2 ~B, Anexo 2~ C
CENTRO SUPERIOR DE INGENIERIA CIVIL E INDUSTRIAL
4 CARGA LECTIVA GLOBAL CREDITOS. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS
5. DISTRIBUCION DE LOS CREDITOS POR MATERIAS: 11. ORDENACION TEMPORAL DE LAS ENSENANZAS:
i Curso 1°
CICLO |CURSO| TRONCALES |OBLIGATORIAS! OPTATIVAS |LIBRE £LECCION| TOTAL urs
Anuales
19 63 6 6 0 75
1 - Tr. Ingenieria de Control,
20 21 g 30 15 75 -
Primer semestre Segundo semestre
TOTALES 84 15 36 15 150 . ] o
- Tr. Modelado y Simulacion de Sistemas Dinami- . B
- Tr. Sistemas de Produccion Integrados.
COSs.
% 56 10 24 10 100 - Tr. Sistemas Mecénicos.
- Tr. Sistemas de Percepcion.

6. SE EXIGE TRABAJO, PROYECTO FIN DE CARRERA, EXAMEN, PRUEBA GENERAL PARA

OBTENER EL TITULO

7. SE OTORGAN CREDITOS POR EQUIVALENCIA A:

EREREN

PRACTICAS EN EMPRESAS, INSTITUCIONES PUBLICAS O PRIVADAS, ETC.

TRABAJOS ACADEMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ES-
TUDIOS.

ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARCO DE CONVENIOS INTERNACIONALES
SUSCRITOS POR LA UNIVERSIDAD.

OTRAS ACTIVIDADES.

- MAXIMO NUMERO DE CREDITOS OTORGADOS CREDITOS DE LIBRE ELEGGION.

- EXPRESION DEL REFERENTE DE LA EQUIVALENCIA |

10 HORAS POR CREDITO 1

8. ANOS ACADEMICOS EN QUE SE ESTRUCTURA EL PLAN; SEGUNDO CICLO E ANOS.

- Tr. Sistemas Electrénicos Digitales .
- Tr. Electricidad Industrial.
- Ob. Métodos Matematicos en Ingenieria.

- Tr. Electronica Industrial,
- Tr. Control y Programacion de Robots.
- Op. 6 créditos del catéloge de optativas.

Curso 2°

Primer semestre

Segundo semestre

- Tr. Optimizacion.
- Op. 18 créditos del cataloge de optativas.

- Tr. Sistemas Informaticos en Tiempo Real .

- Tr. Proyectos.

- Tr. Control Optimo.
- Ob. Proyecto de Fin de Carrera.
- Op. 12 ¢créditos del catalogo de optativas,

{Tr.: Froncal, Ob.: Obligatoria; Op.: Optativa)

15 créditos de libre elsccidn.
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12. CATALOGO DE ASIGNATURAS OPTATIVAS: 15. ESPECIFICACIONES Y ACLARACIONES
1. Arquitec s d . B
Tqu"l turas de F.‘,untrol ) .a docencia se esiablecerh con cardcter semestral, asignandose a cada semestre un periodo lectivo de
2. Circuites electronices de Polencia. quince semanas, a excepcitn de la asignatura troncal “Ingenieria de Control* que tendrd caracter anual,
3. Control Avanzado.
4. Control Inteligente. Se proponen al alumnado tres posibles intensificaciones de optatividad:
E. Dinamica de Estructuras Flexibles.
6. Disefio Electrénice Avanzada. 1. Automitica:
7. Electrometria e Instrumentacitn industrial.
- Control Avanzadao.
§. Elementos de Maguinas.

9. Ingenieria del control y mejora de la calidad. - Contral inteligente.
10. instrumentacion Biomédica.
11. Inteligencia Artificial en la fngenieria. - Laboratorio de Robética.

12. Laboratorio de Robética.

- Robdtica Avanzada.
13. Métados Numéricos Avanzados.
14. Planificacidn de la producclén. 2. Electrénica Industriai:
15. Programacion Concurrente y Distribuida.
16. Redes de Comunicaciones Industriales. - Circuitos electrinicos de Potencia.
17. Robética Avanzada.
18, Tratamiento de Imagenes y Vision por Computador, - Disafio Electrbnica Avanzado.

- Electrometria e Instrumentacion Industrial.

13. INCOMPATIBILIDADES ACADEMICAS: No se contemplan en el presente plan de estudios. - Redes de Comunicaciones Industriales.

3. Informética Industrial;

14. REGIMEN DE ACCESO AL SEGUNDQ CICLO: - Arquilecturas de Controf,

Segun la Orden de 10 de diciembre de 1893, modificada por la orden 23 de julio de 1988, por las - Inteligencia Artificial en la ingenieria.
que se determinan las titulaciones y los estudios de primer ciclo y los complementos de formacién para el

. . - Programacién Cony istribuida.
acceso a las ensefianzas conducentas a la oblencitn del titulo oficial de Ingeniero en Auvtomatica y Electrd- rogramacion currente y Distribuide
nica industrial, podran acceder directamente a eslos estudios, quienes hayan superado e! primer ciclo del - Tralamiento de Imag y Vision por Computador.
titulo de Ingeniero Indusirial, o estén en poassesion del titulo de Ingeniero técnico en Electrénica Industrial,

Asimismo, quienes, estando en posesién de los titulos de Ingeniero Técnico Industriat, especialida-
des en Electricidad, en Mecanica, en Quimica Indusirial, y Textil; ingeniero Técnico da Telecomunicacion,
especialidad en Sistemas Elecironicos; Ingeniero Téchico en Informatica de Sistemas, asi como los primeros
ciclos de Ingeniero en Informatica e Ingeniero de Telecomunicacion, cursen, de no haberlo hecho antes, 27
créditos, 4,5 créditos de cada una de las materias Yroncales que se relacionan a continuacidn y que no ha-
yan sido cursadas en los estudios de procedencia:

- Administracién de Empresas y Organizacién de la Produceion.
- Expresion Grafica y Disefic Asistido por Ordenador.

- Instrumentacion Electronica,

- Regulacién Automadtica y Automatizacién industrial.

- Sislemas Mecanicos.

- Tecnologia Electronica.
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